
测功机测量原理：

基本结构为电机+传感器+负载，电机带动传感器和负载转动。负载的作用是吸收电机输

出的机械功能，转换成热量，传感器作用是测量经过中间轴的扭矩转速和输出功率。

根据转速和功率不同，负载分为磁滞测功机，磁粉测功机，电涡流测功机。

1：磁滞测功机：

特点：转速高，扭矩小，稳定性高。一般通过空压机的压缩空气冷却负载温度。

磁滞制动器：电机转动带动扭矩传感器轴同步转动，同时带动磁制动动器同轴转动，制动

器作用是提供一个阻力，阻力的大小是通过控制箱的 HLZ-A 控制的旋钮来调节供电电流大小

控制.可以通过软件显示扭矩转速和功率。电流电压，输入功率，温度，振动，频率，相电

压电流，效率等选配。



常规不带电机支架，电机支架可根据需求定制。

2：磁粉测功机：

特点：扭矩大，转速低，可通过风扇散热或者压缩空气。

电机转动带动扭矩传感器轴同步转动，同时带动磁制动动器同轴转动，制动器作用是提

供一个阻力，阻力的大小是通过控制箱的旋钮来调节供电电流大小控制.可以通过软件显示

扭矩转速和功率。电流电压，输入功率，温度，振动，频率，相电压电流，效率等选配。



3：电涡流测功机

特点：允许功率大，用水循环冷却，转速多挡可选

电机转动带动扭矩传感器轴同步转动，同时带动磁制动动器同轴转动，制动器作用是提

供一个阻力，阻力的大小是通过控制箱的旋钮来调节供电电流大小控制.可以通过软件显示

扭矩转速和功率。电流电压，输入功率，温度，振动，频率，相电压电流，效率等选配。



4：上述 3种原理都可以做成 ZYX三方向可调平台，

作用是 电机位置可以三个方向移动，适用与不同电机的兼容。






